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Popis

Teplotni regulatory jsou vybaveny vstupem pro €idla, ktery umoznuje pouziti riznych typa Cidel
(PT100, termoclanek, proudové nebo napétové ¢idlo v zavislosti na typu), jednim nebo dvéma
procesnimi vystupy (reléovy, rozhrani pro polovodi¢ova relé nebo analogovy) pro regulaci vytapéni,
chlazeni nebo vytapéni a chlazeni zalozené na PID algoritmu.

Mérfena a nastavena teplota mize byt zobrazena ve °Celsia nebo °Fahrenheita.

K dispozici jsou i pokrocilé funkce: rampy (az 16), hystereze, fuzzy logika, automatické nastaveni, soft
start, alarmy.

Teplotni regulatory mohou byt nastaveny pomoci €elniho panelu a nebo pomoci softwaru pfi pouZiti
komunikacniho portu a protokolu Modbus.

Komunikaéni port rovnéz umozriuje vytvareni inteligentni architektury s pouzitim operatorskych panelt
Magelis nebo PLC (Twido, Modicon M340 nebo Modicon Premium) s vyménou potfebnych dat.

Priklady aplikaci

Teplotni regulatory Zelio Control REG poskytuji fesSeni teplotni regulace v nasledujicich typech
aplikaci:

pece a tavné pece,

vytlaCovaci linky,

plastikarské a gumarenské lisy,

lisovani a tvarovani za tepla,

vyroba syntetickych vlaken a polymerizace,
potravinarské vyrobni linky,

lisovaci stroje,

environmentalni komory,

technologie UV & laser,

lakovaci komory,

chladici boxy,

zahradnictvi a farmy,

udrzovani teploty lazni pro barveni...
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Vybér a moznosti

Typové oznaceni produktu umoZriuje identifikaci vestavénych funkci.

Regulatory 24
REG 24 P TP 1 A R HU
uJ L LU
J
Regulator Rozmér PID Typ Pocet Bez Typ Napajeci
vstupu vystupll  Modbus vystupu napéti
P =PID
Typ vstupu: TP = termoclanek a PT100
UJ = analogovy signal
Funkce Modbus: A = komunikace Modbus neni mozna
Typ vystupu: R = reléovy
L = rozhrani pro polovodi¢ové relé
J = analogovy (4/20 mA)
Napdjeci napéti: HU =110/220 V AC
LU =24V AC/DC
Regulatory 48/96
REG 48 P UN 1 L R HU
96 2 L LU
J
Regulator Rozmér PID Typ Pocet Bez Typ Napajeci
vstupu vystupd  Modbus vystupu napéti
P =PID
Typ vstupu: UN = univerzalni (termonclanek / PT100 / analogovy)
Funkce Modbus: L = komunikace Modbus neni mozna
Typ vystupu: R = reléovy
L = rozhrani pro polovodi¢ové relé
J = analogovy (4/20 mA)
Napajeci napéti : HU = 110/220 V AC

LU =24V AC/DC

Poznamka: Relé s 2 vystupy umoznuje kombinaci 1 relé a 1 polovodi¢ové relé nebo 1 polovodicové

relé a jeden proudovy vystup (detaily viz katalog, stranu 6).
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PID: proporcionalné derivaéni regulator

Princip PID algoritmu spociva na 3 slozkach, které jsou zavislé na rozdilu mezi nastavenou hodnotou
(SV) a méfenou hodnotou (PV).

m Proporcionalni slozka, chyba je nasobena zesilenim GR.

m Cinna slozka, chyba je integrovana v intervalu &asu TI.

m Derivaéni slozka, chyba je derivovana v ¢ase TD

> Gr -

1/Ti Proces

A 4
A 4
v

Td -

v

Mérena

hodnota (PV)

Schématické zapojeni PID

PID parametry ovliviuji odpovéd systému jednim z nize uvedenych zpusobu:

Kdyz proporcionalni zesileni GR zvroste, ¢as narGstu hodnoty se zkrati, ale hrozi prekroceni
nastavené hodnoty. Cas stabilizace se zmé&ni malo a staticka chyba se zlepsi.

Kdyz 1/ Tl vzroste, €as narlstu hodnoty se zkrati, ale hrozi pfekro¢eni nastavené hodnoty.
Cas stabilizace se prodlouZi, ale zajistime nulovou statickou chybu.

Kdyz TD vzroste, ¢as narlistu hodnoty se zméni malo, ale pfekro¢eni nastavené hodnoty se
snizi. Cas stabilizace je lep$i a vliv na statickou chybu neni Zadny.

Pouziti regulatort 24 / 48 / 96 umozniuje pomoci volby nastaveni parametrd proménnych dosahnout
funkce automatické nebo manualni regulace.

Proménné umoziiuji:

zvolit typ pouzitého ¢idla (termoc¢lanek nebo PT100, analogové ¢idlo),

zvolit typ pouzitého vystupu v souladu s akénimi ¢leny (relé, polovodic¢ové relé, analogovy
vystup),

zvolit funkci regulace (vytapéni nebo chlazeni nebo vytapéni a chlazeni),

snizit Cas dosazeni nastaveni (méfena hodnota dosahne nastaveni tak rychle, jak je mozné),
predejit pfekroCeni nastaveni (fuzzy logika a PID2),

udrzovat teplotu blizko nastavené hodnoté (redukce hystereze a pasem necitlivosti),
pfedejit vlivu odchylek,

aktivovat alarmy (vysoky, nizky, zpozdény...),

nastavit rampy (az 16 krok( v zavislosti na typu) pro spojeni cyklu regulace,

ziskat informace o poruchach (nadpocetna méfeni, vadna ¢idla),

uzamknout nebo autorizovat zmény parametrd z €elniho panelu produktu.
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Vystupy

m Reléovy: nejpouzivanéjsi typ vystupu.
m Rozhrani pro polovodi€ové relé: pouziva se pro bezhluény provoz nebo pro ¢asté spinani.
m Proudovy: pro fizeni analogovych akénich ¢lenu jako jsou frekvenéni ménice

Rizeni zapnuto/vypnuto: nejjednodussi algoritmus, nepozaduje se nastavena hodnota, bez
presnosti, upozorfiujeme na mnoho oscilaci.

Proporcionalni Fizeni: procesni vystup je Umérny odchylce. Proporcionalni pasmo umoznuje vznik
zakmita.

Proporcionalni fizeni

sV | Proporcionalni
................................... -  bASMo
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Princip regulace

Proporconalni

1) R A WY AT WY A W SV
P prilis nizké
= oscilace
Integracni
Offset
S\

P prilis vysoké
= pomaly narust
a rozdil v hodnotach

P spravné
= spravny naruast
a minimalni rozdil

Integracni sloZzka umoznuje
dosahnout nastavené hodnoty
s offsetem k procesni hodnoté.
Kombinaci proporcionalni a
integracni slozky dosdhneme
nastavené hodnoty.

Derivacni

—~ Pouze

proporcionalni

Proporcionalni + derivacni

Derivaéni slozka umozhuje zvratit
jakykoliv rozdil zpusobeny externi
odchylkou.

Externi odchylka

PID

Kombinace proporcionalni,
derivacni a integracni slozky
optimalizuje regulaci.
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Vizualizace PID struktury

Prekroceni
Odchylka
Hodnoty
(méfeni)
SP (nastaveni) >
Cas odezvy
Vizualizace PID struktury Cas

Zpétna funkce (fizeni vytapéni)
) - A, \reseme e g ran
[ hys
ON  py<sv
PV>SV
OFF
Stav vystupu

Normalni funkce (fizeni chlazeni)

SV i frnnnne b

ON PV>SV

OFF PV<SV

Stav vystupu

Vybér typu regulace

10

EIO0000000481CZ, 06-2009




Autonastaveni

Tato funkce automaticky pocita proporcionalni, derivaéni a integracni slozku PID regulace. Vypocet se
provadi béhem 2 regulacnich cykld.

Fuzzy logika

Fuzzy logika fidi proces v rozmezi 0 az 100 % z méficiho rozsahu. Hlavnim ukolem je optimalizace
pfepinani mezi vystupy vytapéni a chlazeni v zavislosti na poZzadované hodnoté, aby se predeslo
jejimu prekroceni.

100 %A Vytapéni Chlazeni

0 % :

] >
Nastaveni Teplota

Princip Fuzzy logiky

Samokontrola

Funkce restartuje vypocet PID parametr(i pfi kazdé zméné nastaveni pozadované hodnoty nebo po
zapnuti napajeni.

Poznamka: Pfikaz generuje do¢asnou odchylku regulace blizko nastavené hodnoty. Nékteré aplikace
mohou byt na tuto funkci citlive.
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Rampy

Funkce umoznuje nastavit sekvenci pozadovanych hodnot (az 16 u REG48 a REG96) béhem dané
Casove periody. Pro kazdou nastavenou hodnotu Ize definovat dobu odezvy a délku trvani.
Cas muze byt definovan v hodinach a minutach nebo v minutach a sekundach.

Priklad

A

v

TM2r TM2s TM3r TM3s

A
A\ 4
A
A\ 4
A
A\ 4
A
v

Rampa 2 Rampa 3

Pid 2

Vybér PID, které predejde prekroceni zadané hodnoty b&éhem faze regulace.

Soft start

Ztlumi spusténi, ¢as zavedeni (procesni hodnota dosahne nastaveni) je nastavitelny. Tato funkce se
pouziva u stroju citlivych na nahlou zménu teploty.

Alarmy

Jeden az tfi alarmy jsou dostupné v zavislosti na typu regulatoru. Kazdy alarm je asociovan
s vystupnim kontaktem (1 az 3A v zavislosti na typu regulatoru). Dva dal$i alarmy jsou dostupné pres
Modbus komunikaci na regulatoru REG96 a jeden na REG48.

Alarmy mohou byt konfigurovany na nizkou nebo vysokou prioritu @ mohou byt i zpozdény.
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REG 24 (12 typu)

/Nloq-bus\

[10 | 11 | |12|13|£14!152|
= +

RS 485
I'-|:'|..T #1100 0"
|—| e o He
A ] I—l A
/\ /ﬁ:l\
(EHE 3)| D, D€ )

Vstup teplotniho
¢idla (2 nebo
3dratové) nebo
napét'ového /
proudového ¢idla,
dle typu regulatoru

REG 48 (14 typt)

Kontakty pro
2 vystupy
alarmu

3A

Napajeni
24V (AC/DC)
nebo
100/240 V AC,
dle typu regulatoru

001

ooz
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polovodicové relé /
analogovy vystup dle
typu regulatoru

Vystup pro Vystupni Napajeni
vytapéni nebo kontakt alarmu 24V (AC/DC)
chlazeni: relé / 1A nebo
polovodic¢ové 100/240 V AC,
relé, analogovy dle typu regulatoru
vystup dle typu
regulatoru
Modbus
7N 'lﬂ + Vystup 1 pro
1 T ol vytapéni: relé /
'15 AR5 = K polovoditové relé /
Bl E I: analogovy vystup dle
o & = '5 I_ typu regulatoru
] = =
INPUT
af - g el
| Vstup teplotniho
A ¢idla (2 / 3 nebo
/‘1\ TN 4dratové) nebo
\ napét'ové Ci
T | proudové cidlo
5 11 N BT
OUTPUT 2\ % T
| N7 (O I
5060 Hx Vystup 2 pro = —
—_— 12 WA chlazeni: relé /
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REG 96 (14 typu)

Modbus 25
26
2T
Vystup 2 pro ]
chlazeni: relé /
polovodicové relé / |
analogovy vystup dle i bt
typu regulatoru r:||
g -
.3 30 Vystup 1 pro
| vytapéni: relé /
y polovodicové relé /
i analogovy vystup dle
SO ? - A 1 s typu regulatoru
5 N
- n|_ - "_Ifl
Kontakty pro il g -] 32 j
3 vystupy q | = -
alarmu NP >'<
3A ol |4 33
— A — Vstup teplotniho
e cidla (2 / 3 nebo
0y~ e 4dratové) nebo
Napajeni % — napétové Ci
24V (AC/DC) 1= 24V B 1|35 proudové ¢&idlo
nebo o
100/240 V AC, - |
dle typu regulatoru iz 50480 Hr § 26
12 WA - - A
Poznamka 1

Alarmy D4 a D5 jsou dostupné pouze pfes Modbus.
Typ vystupu je zavisly na typu regulatoru (viz stranu 6).

Poznamka 2
Pfipojeni polovodi€ovych relé nebo analogovych akénich Elenu a vstupnich ¢idel musi odpovidat
schématlim zapojeni, zvlasté pak polarita.

Dostupnost komunikace Modbus ovérte dle typového oznaceni regulatoru, viz tabulku na strané 6.
Komunikace Modbus je asociovana s témito svorkami:
m 14/15 u REG 24,

m 7/8 u REG 48,
m 1/2 u REG 96.
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Pravodce vybérem

Jaké vlastnosti musi byt pfi vybéru regulatoru brany v avahu?
m Typ Cidla pfipojeného na vstup (PT100, termoclanek, analogové, proudové nebo napétové).
m Pocet a typ vystupl: nutnost fidit 1 nebo 2 ak&ni €leny pro vytapéni, chlazeni nebo regulace
vytapéni a chlazeni (reléovy nebo rozhrani pro polovodic¢ové relé nebo analogovy
(proporcionalni ventil, frekvenéni ménic)).

Pocet alarm(.
Pocet ramp.

Funkéni rezim (automaticky nebo automaticky a manualni).
Dostupnost komunikace Modbus (vétSi poCet regulatort, komunikace s operatorskym

panelem Magelis nebo PLC jako Twido, Modicon M340 nebo Modicon Premium).

Pokrocilé funkce dostupné v regulatoru:

m hystereze,

autonastaveni

I

|
m fuzzy logika (viz stranu 8),
m soft start (u REG48 a REG96).

REG 24 REG 48 REG 96
Typ vstupu = PT100 = PT100 *PT100

= Termoclanek: = Termoclanek: = Termoclanek:

J KR B,S T, E,N,PLI JKR,B,S T,E,N,PLII JK,R,B,ST,E,N,PLI
= Napéti: = Napéti: = Napéti:

1az5V 0Oaz5V,1az5V,0az10V, | 0az5V,1az5V,0az10V,
= Proud: 2az10V 2az10V

4 az 20 mA = Proud : * Proud:

0az 20 mA, 4 az 20 mA 0az 20 mA, 4 az 20 mA

Typ procesniho
vystupu

= SPDT relé: 220 V AC,
30 VAC/DC, 3 A

= Rozhrani pro polovodiGové
relé: 24 V DC, 20 mA,
850 O

- Analogovy: 4 az 20 mA
(max. 600 Q)

= SPST relé: 220 V AC, 30 VAC/DC, 3 A

= Rozhrani pro polovodi¢ové relé: 24 V DC, 20 mA, 850

= Analogovy: 4 az 20 mA (max. 600 Q),0az5V,1az5YV,
0az 10V (min. 10 kQ)

Pocet procesnich

1 reléovy

1 reléovy

vystupu nebo 1 rozhrani pro nebo 2 reléové
polovodicové relé nebo 1 rozhrani pro polovodic¢ové relé
nebo 1 analogovy proudovy | nebo 1 reléovy + 1 rozhrani pro polovodi¢ové relé

nebo 1 analogovy proudovy

nebo 1 rozhrani pro polovodiové relé + 1 analogovy proudovy
Alarmy 1 fyzicky nebo 1 Modbus 2 + 1 Modbus 3 + 2 Modbus
Cas vzorkovani 500 ms 200 ms 200 ms
Presnost 0,5%FS 0,3%FS
Pocet ramp 8 16
Hystereze ANO
PID ANO
PID 2 NE ANO
Autonastaveni ANO
Fuzzy logika ANO
Soft start NE ANO
Funkéni rezim Automaticky Automaticky a manualni
Komunikace Modbus NE pokud oznaceni obsahuje | NE pokud oznaceni obsahuje pismeno L pfed poctem vystupl

pismeno A

EI00000000481CZ, 06-2009
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Popis ¢elniho panelu

REG 24

N —

REG 48

NO AR WN -

8

9

C1: indikator sepnuti vystupu 1

SV: indikator nastavené hodnoty; pokud sviti,
zobrazuje se nastavena hodnota SV, pokud
nesviti, zobrazuje se aktualni méfena hodnota PV

SEL: vybérové (potvrzovaci) tlaCitko

Zobrazeni vlozenych parametru, 4 Cervené Cislice vysky

10 mm

Sipka NAHORU pro zvy$eni hodnoty

Sipka DOLU pro snizeni hodnoty

AL1: alarm s reléovym vystupem, pouze

u REG24PTP1AeHU
AL2: alarm Modbus

SV: indikator nastavené hodnoty

PV: indikator aktualni méfené hodnoty

C1: indikator sepnuti vystupu 1

C2: indikator sepnuti vystupu 2

DO01: vystup Alarmu 1 sepnuty

D02: vystup Alarmu 2 sepnuty

Zobrazeni méfené hodnoty, 4 Eervené Cislice vysoké
12 mm

Zobrazeni nastavené hodnoty, 4 zelené Cislice vysoke
10 mm

Sipka NAHORU pro zvy$eni hodnoty

10 Sipka DOLU pro snizeni hodnoty
11 SEL: vybérové (potvrzovaci) tlacitko
12 A/M: automaticky / manualni rezim nebo konfiguracni

REG 96

ONO NP WN =

" 9

tlacitko

SV: indikator nastavené hodnoty

PV: indikator aktualni méfené hodnoty

C1: indikator sepnuti vystupu 1

C2: indikator sepnuti vystupu 2

D01: vystup Alarmu 1 sepnuty

D02: vystup Alarmu 2 sepnuty

D03: vystup Alarmu 3 sepnuty

Zobrazeni méfené hodnoty, 4 Eervené Cislice vysoké
12 mm

Zobrazeni nastavené hodnoty, 4 zelené Cislice vysoke
10 mm

10 &:‘,ipka NAHQRU pro zvySeni hodnoty
11 Sipka DOLU pro snizeni hodnoty
12 SEL: vybérové (potvrzovaci) tlacitko

I 13 A/M: automaticky / manualni rezim nebo konfiguracni

16

tlacitko
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PoZadavkem je fizeni systému vytapéni. Akéni Clen je fizen pomoci relé a teplotni €idlo je PT100
s rozsahem 0 az 400 °C.

Pozadovana teplota je 28 °C. Operator mlize teplotu ménit v rozsahu 24 az 30 °C.

Alarmovy vystup se sepne kdyz teplota dosahne 32 °C a druhy alarm kdyz dosahne 36 °C.
Napajeni regulatoru je 220 V AC.

Zadné specialni funkce nejsou pozadovany, pouze regulace v okoli pozadované hodnoty.

Prvni krok: Vybér regulatoru

PoZadavek na 2 alarmy specifikuje vybér regulatoru alespor na typ 48, komunikace Modbus pouZiti
softwaru ZelioControl Soft.

Zvoleny typ je:
REG 48 PUN 1 R HU: 1 univerzalni vstup, 1 reléovy vystup, napajeni 220 V AC,
komunikace Modbus pro snadné nastaveni pomoci softwaru

Druhy krok: Pripojeni

Doporucéené zapojeni Modbus REG/PC

Connecteur RJ45
RJ45 connector @ Modra 7 <+
me = \ RS 489
[ \j Bila / Modra | 8

Kabel TWDXCAFJ010

( COM - T
1 T - - l? 13 Procesni
Alarm 1 — —{RjS 435 E q}_ — vystup 1
Alarmy < ot [z - & = |_ -|__1*1
Alarm 2 | A —
am — g INPUT |, -
\ - + -
| | Bia
4 10 A g
- up iy
Ph cee— g =MV 11 _| &+ 17— PT100
Napajeni _1 QUTPUT 2 |— 1%} T — e
N el o | Tonm00z 12| j LB Syg ——
|1 12 | | |
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Treti krok: Programovani pomoci €elniho panelu

Zapnéte napajeni regulatoru.

Nastaveni typu ¢€idla (PT100)

Na Celnim panelu zmacknéte tlacitko vybéru
a zobrazi se tento stav:

Funkce Ch 1, detaily viz uzivatelsky manual.

Zmacknéte tlacitko E dokud se neobijevi toto:

Funkce Ch 6, detaily viz uzivatelsky manual

Zmacknéte tlacitko dokud se neobijevi toto:

PvT vybér typu Cidla

PvT =1 (PT100)

Zmacknéte tlaCitko H dokud se neobjevi 1.

Vybér potvrdte klavesou :

Zmacdknéte tladitko dokud zelena hodnota nezac¢ne blikat.
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Nastaveni rozsahu ¢idla PT100 (0 az 400 °C)

Zmacknéte tlacitko H dokud se neobjevi toto:

Nastaveni minimalni hodnoty rozsahu cidla PT100 (Pvb = 0 °C)

Zmacdknéte tlacitko dokud zelena hodnota nezacéne blikat.

Zmacknéte tlacitko H dokud se neobjevi 0.

Vybér potvrdte klavesou @ .

Nastaveni maximalni hodnoty rozsahu ¢idla PT100 (PvF = 400 °C)

Zmacknéte tlacitko E dokud se neobjevi toto:

Zmacdknéte tlacitko dokud zelena hodnota nezacéne blikat.

-
Zmacknéte tlacitko D dokud se neobjevi 400.

Potvrdte vybér kldvesou .

Zmacknéte tlacitko E dokud se neobijevi toto:
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Nastaveni zobrazeni desetinnych hodnot (Pvd)
Zmacknéte tlacitko dokud zelena hodnota nezaéne blikat.

-
Zmacknéte tlaCitko D dokud se neobjevi 1.

Potvrdte vybér klavesou .

Zmacknéte tlacitko dokud se neobjevi toto:

Zmacknéte tlacitko E dokud se neobijevi toto:

B
]
L
Zpét na zakladni obrazovku se dostanete zmacknutim .

Funkce Ch 2, detaily viz uzivatelsky manual.

H Zmacknéte tlacitko dokud se neobijevi toto:

Zmacknéte tlacitko H dokud se neobjevi toto:
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Vybér rezimu regulace = vytapéni na kanalu 1 (rEv)

Pro detaily viz stranu 8.
Zmacknéte tlacitko dokud radek no- - nezacne blikat.

Zmacknéte jednou tlacitko H , aby se objevilo rv -- .

Vybér potvrdte klavesou .

whin
Zpét na zakladni obrazovku se dostanete zmacknutim E .

Nastaveni parametri Alarmu 1 a Alarmu 2

Zmacknéte tlacitko dokud se neobijevi toto:

Zmacknéte tlacitko dokud se neobjevi toto:

Zmacknéte tlacitko E dokud se neobjevi toto:
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Nastaveni Alarmu 1 na hodnotu 32 °C

Zmacdknéte tlacitko dokud zelena hodnota nezac¢ne blikat.

A
Zmacknéte tlaCitko D dokud se neobjevi 32.0.

Vybér potvrdte klavesou .

Jednou zmacknéte tlacitko E pro nastaveni Alarmu 2.

Nastaveni Alarmu 2 na hodnotu 38 °C

Stejnym postupem jako u Alarmu 1 nastavte 38.0 °C.

Vybér potvrdte klavesou .

Bk
Zpét na zakladni obrazovku se dostanete zmacknutim E .

Nastaveni vysoké priority alarmi (do 1 T)

]

. Zmacdknéte tladitko

dokud zelena hodnota nezacéne
blikat.

)

Jednou zmacknéte tIaC|tko pro nastaveni
Cisla 1.

Vybér potvrdte klavesou .

Zpét na zakladni obrazovku se dostanete zmacknutim E .

0
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4. krok: Test funkénosti

Regulator mlize byt nastaven napfiklad timto zplisobem. Je mozné provést realny test
(stav alarml 1 a 2 porovnava teplotu zobrazenou na ¢elnim panelu....).

Stejnym postupem lze na éelnim panelu ménit i dalSi parametry

(autonastaveni, PID 2, atd. ...).

Pouzijte software ZelioControl Soft.

Krok 1: Nainstalujte software ZelioControl Soft (kompatibilni s Windows XP
a Vista).

Krok 2: Nainstalujte driver TSXCUSB485.

Krok 3: Pripojte kabel TSXUSB485 mezi vase PC a regulator.

-
R

Zkontrolujte pozici prepinace (OTHER MULTI)
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Krok 4: Zkontrolujte parametry komunikace driveru TSXCUSB485.

Otevrete okno Ovladaci panely (1), pak “Systém”, nasledné “Hardware” (2) a “Spravce zafizeni” (3).

| »
,_ Programmes

Documents 3

E’ Parametres

/_) Rechercher ]

| B Panneau de configuration
Q Connexions réseau
'Cé Imprimantes et télécopisurs

| Aide et support a Barre des taches st menu Démarrer

Propriétés systeme

| Restaurstion du systéme | Mises & jour automatiques | Utilisation & distance |
L = L Matériel | avance | |

Gestionnaire de periphérques

Le Gestionnaire de périphériques affiche Ja fste de tous les
= périphériques matériels installés sur votie ordinateur. Utiisez le A
Gestionnairs de périphériques pour modiler les propriétés de ,

Fun de ces piphériques.
Gestionnaite ds périphéria. 3

Pilates

La signature des pilotes cetifi la compatiaiité des plotes
installés avee Windaws. Windaws Update vous permet de
défiri la manizre dont Windows se cornecte & windows
Update pour obterir les piltes \

[ sinatuedupiote | [ windows Update

Exécuter,.,

Fermer la session boujftl,,,

Arrgter.,,

&

O

£, Gestionnaire de périphérigues |Z||E|E|
Fichier  Action  Affichage 7

S 2 a

= Carkes graphiques
[+ Carkes PCMCIA
5 B Cartes réseau
o Claviers
-y Contréleurs ATA/ATAPT IDE
=@, Contréleurs audio, vidéo et jeu
g Contrleurs de bus LISB

Lecteurs de carkes & puce
\; Lecteurs de CD-ROM{DYD-ROM
e Lecteurs de disque

Modems

Moniteurs
- i Ordinateur
=+ (@ Périphériques d'interface utilisateur
i I Périphériques systéme
= Ports (COM et LPT)

é‘f Port de communication (|
o 5% Usk 485 (CoMT)

=58 Processeurs
=17 Souris et autres périphériques de pointage
< UNTLWDevics

B
s
e
e
B
e

~

3]

Prafils matériels

Les prafils matériels vous offrent la possibiité de definir et
deenregisirer plusieurs conlfigurations matérielles.

Profils matériels

Komunikaéni port pfifrazeny
driveru: v tomto pripadé COM7

Pokud je Cislo komunika¢niho panelu vysSi nez 10, pak je nutné
zvolit port s niZ8im Cislem.

Otevrete pfislusné okno a zmacknéte tlacitko pro pokrocilé
nastaveni, v poli «Cislo» COM portu, musite zvolit €islo niz§i nebo
rovno 10. Tlagitkem OK potvrdite volbu.

Krok 5: Nainstalujte si a spust’te software ZelioControl Soft.

Po instalaci spustte program ZelioControl Soft.

24

REG48/36 REG24

Zvolte teplotni regulatory 48/96
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Krok 6: Zkontrolujte parametry komunikace driveru TSXCUSB485.

I ZelioControl Soft - New Item

File Transfer Wiew N&GM ‘Window Help
Port 3 COML

L= P [ Part )]
£ l Baud rate F o COMZ
Parity 3 COM3
Stationkumber COMe

Parameter setting

PRBCH o T o

Mon Ch 1 come
Trend Display 0 COoM7
COME
CoMI

COM10

I -\ iy A,

Zvolte stejny komunikaéni port jako v kroku 4.

Krok 7: Nastavte parametry komunikace.

Rychlost v baudech, parita, Cislo stanice.

Tyto parametry musi byt stejné jako u regulatoru. Hodnotu mizete zkontrolovat na ¢elnim panelu

. 1. B

regulatoru v nastaveni Ch 9:

V tomto pfipadé: rychlost v baudech 9 600, parita licha, stanice Cislo 5.

Nastaveni parametrii komunikace pomoci ZelioControl Soft
(zakladni parametry jsou: 19 200 baudd, parita suda, stanice Cislo 248)

[ ZelioControl Soft - New Item

File Transfer Yiew Ne&® Window Help

== LI
Parameter setting

Trend Di...reiontmber e Ch

I PFEh th A0 T PAS Mh 11

Rychlost v baudech 9 600 bds

[ ZelioControl Soft - New ltem

File Transfer View Nanp¥ Window Help

Eﬂ- n E i Part 4
Baud rate 4

Parameter settingilliss
SkationMumber
Trend Di Stationturmber
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I ZelioControl Soft - New Item

File Transfer View N wWindow Help

ﬁn'@“. Port :

Baud rate

Parameter setting
StationMumber Even

QL ——————
Mo
FFbCh 10 |

Mok Mk B T OCT Mk &

Parita licha

Station No.

[

oK

Stanice Cislo 5
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Krok 8: Pripojte regulator a nahrajte aplikaci.

098 =0 Dulezité
s oo T 1 Pfed opusténim programu
FFb Ch 10 PAS Ch 11 CFGChi3 .
[ Mon Ch 5 | SET Ch 6 1 SySCh7 1 ALMCh 8 il Co ( ZelioControl Soft
Tpndpisplay | oPECh1 T Fld Ch 2 | PLT Ch 3 | Pri Ch nezapomeﬁte svou
aplikaci ulozit.
o 777l L=lioConiral Soft Jinak se program uzavie
v V A e V /j Upload the data from temperature controller? 3 seconds ko process. bez uloieni (viz stran u 36) .
- A Annuler
EERN 7
= ]
N
1 Volba nahravani 2 Potvrzeni

Krok 9: Zobrazeni aplikace.

Obrazovka programu ZelioControl Soft

1

26

I ZelioControl Soft - exemple_48.RE1

Fille Transfer Wiew Comm ‘window Help

| ||

5[0
Parameter, setting(5tation No.= 5)
PFb Ch 10

PAS Ch 11

CFG Ch13

__rParameter mask

Mon Ch 5 SET Ch & Sy8Ch7 ALMCh 8 CoMCha

[ Trend Display ]'T oPECh1 TT Pmycnz TT PLT Ch 3 ]’T PIG Ch 4 pni[fcoes WPET][Frea
lwpoz][ ao7r [aPz2][ oo7F
[aPo3][aoon [aP23][ 0004
= 00FC 000F
S v | % %
TP 75777 S T VW 5777 [aPo6][ooo0 [PZ6][ 0020
| o |
Froo [aP29][Zzo0

Ass ][ oono R

lap1z] [ aong

aP13]] nono

[aP14 ][ oo00

P15 ][ 5aFs

P16 ][ oooo

lp17][Fesn

w8 ][1c3

INCRIEE

Ll | lap2e] [ogan

|
REF  RFEGASPIINIRHII SerialNo.  |2027

Oznacéeni regulatoru

Sv (nastaveni) = 25,0

Skryté parametry, detaily
viz Uzivatelsky manual

Sériové cCislo

Viditelné paramatry

Skryté paramatry
(nastavitelné softwarem)

Nezobrazuje software
ZelioControl Soft
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ZelioControl Soft — obrazovka oPE Ch 1

Mon Ch | Skl Chk | sys Ch s |
Trend Display | DPECh 1} 1 Pld Ch 2 i
f -
O TT Y 777777 B N 70 o
mL1L '
a
I&L1h aon
2 o O |
& OFF
aL2 36.0
3 b IALZL
f» LoCL
~ rEM L2 | 32,0

S TR | 7777
B

S N M A

6 Lach | [7 Z

®Blot Jlopioo -]  [SENENN [ 100

Funkce
Man
Stby

PrG

AT

LACh

Svn

PLn1

AL1 AL1L

AL1h

AL2 AL2L

AL2h

AL3 AL3L

AL3h

d AL4 AL4L
AL4h

e AL5ALSL
AL5h

f LoC

TV ©OO~NOOAARLWN-=-

(2]

Poznamka 1:

Poznamka 2:

pfepinani na manualni rezim
fizeni RUN/STANDBY

Neni pouzito

funkéni pfikazy pro rampu (Off/Run/Hold)
pfikazy auto nastaveni (Off/ON/Low)
zachovani vystupu alarmu

pfednastaveni poZadované hodnoty (0: Sv0)
pfednastaveni PID (0:pid0)

Alarm 1 spodni mez (priklad: 32 °C)
Alarm 1 horni mez

Alarm 2 spodni mez (priklad: 36 °C)
Alarm 2 horni mez

Alarm 3 spodni mez

Alarm 3 horni mez

Alarm 4 spodni mez

Alarm 4 horni mez

Alarm 5 spodni mez

Alarm 5 horni mez

uzamceni tla€itek ¢elniho panelu

Regulatory REG48 obsahuji 2 alarmy, regulatory REG96 3 alarmy. Alarmy 4
a 5 jsou dostupné pouze pomoci komunikace Modbus.

Pokud je zvoleno auto nastaveni, pak hodnoty P/I/D/hys/bal/ar jsou nastaveny
automaticky.
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ZelioControl Soft — obrazovka PID Ch 2

28

Mon Ch & | SET Ch & | 3v5 Ch 7 |
Trend Display T aPE Ch1 T PldCh 2

U - N N d e | -
2 p | 50 o e [T 2 g
f [PLC1 || -30 o
3o w0 s e [ 1030 o
4 [ |B00 g h PLE2 30 o
5 s [ | B[ 1030 o
I pCut || 0
© . | oo
30 o
7 - 0,0 o - li?.lil o
8 hAL 0,0 o
| k| EE | - on
9 Ar | 400 & OFF
S B |~ | T
b Svl | 1] - -3.0 or
c Svh | 400
Parametry
1 Svo0 pozadovana hodnota
2 P proporcionalni slozka
3 i integracni slozka
4 d derivaéni sloZka
5 hyS hystereze (0 az 50 % FS)
6 ColL proporcionalni pasmo chlazeni
7 db mrtvé pasmo
8 DbAL hodnota vystupni konvergence
9 Ar antireset — predejde pfekroeni hodnoty pfi neaktivni PID
a rEv normalni/reverzni — volba typu (pfiklad: rEv — viz stranu 8)
b SvL SV spodni mez — (priklad: 0 °C)
c Svh SV horni mez — (priklad: 400 °C)
d TC1 OUT 1 proporcionalni cyklus (kdyz interface pro polovodic¢ové relé: max.
frekvence spinani)
e TC2 OUT 1 proporcionalni cyklus (kdyz interface pro polovodic¢ové relé: max.
frekvence spinani)
f PLC1 OUT 1 spodni mez — (kdyZ analogovy)
g PhC1 OUT 1 horni mez — (kdyz analogovy)
h PLC2 OUT 2 spodni mez — (kdyz analogovy)
i PhC2 OUT 2 horni mez — (kdyz analogovy)
i PCUT  volba omezeni typu vystupu — (PLC1/2 — PHC1/2)
K Neni pouzito

Pamatujte si: Pokud je zvoleno auto nastaveni, pak hodnoty P/I/D/hys/bal/ar jsou nastaveny
automaticky.
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ZelioControl Soft — obrazovka PLT Ch 3

e e —— P 1 e 1 [

Trend Display | oPE Gh 1 1 Fld Gh 2 | PLTCh 3 1 FrG Gh 4

( Svi [ 150 rSvB [ 150 rswj [ 180 rsw | 0.0 8 [wmx |[rsv <]
P1 | 50 o |IP3 | 50 o |IPS | 50 o |IPT | 50 o 9 PLIM ][7pa7 <]
i1 | 20 g |3 | 20 g | B | 20 ¢ |IZ | 20 ¢
d1 I | B00 g | W5 | 600 g | W7 | B0D0 g
hyS1 | | 1,0 hyS3 || 1,0 hyS5 | | 1,0 hyS7 | | 1,0

1 Colt || 10 3 |G ][ 10 5 |5 ][ 10 7 | oz L

b1 | 00 o |lab3 | 0,0 o | [dbS | 0,0 o | ldb7 | 0,0 e
bAL1 || 500 o | DbAL3 | 00 o | BALS | 500 o, | RALT | 500 o
At | 3850 B3 [ 3es0 Bs ][ 4000 a7 ][ 4000

K rEv1 |2:ntn0 j \IEv3 |2:r\m0 j rEvh |2 nino j UEV? |2:r\rn0 j

(v 1[50 Svi [ 150 [ oo
P2 | 50 o |IP4 | 50 o |6 | 50 o
i2 | 240 i4 | 0 g |6 | 40 g
a2 | a00 g |l | &0 g |6 | 600 g

2 hyS2 || 1,0 hyS4 | | 1,0 hyS6 | | 1,0

Colz || 10 4 |Gl ][ 10 6 | ][ 10
db2 | 0,0 9 | [dbd | 00 9o |[dbé | 0,0 e
baLz || 500 o | bAL4 | 500 o, | bALE | 50,0 o,
Ar2 | 3850 [Aard | 3850 [ar6 | 400,0

\ rEv2 |2:ntn0 j rEvd |2:r\m0 j rEve |2:nrn0 j

Nastaveni pozadované hodnoty a PID parametru

1 Svi pozadovana hodnota 1
P1 proporcionalni slozka 1
i1 integraéni slozka 1
d1 derivaéni slozka 1
hyS1 hystereze 1
Col1 proporcionalni pasmo chlazeni 1
db1 mrtvé pasmo 1
bALA1 vystupni konvergence 1
Ar1 antireset 1
rEv1 volba funkce Normalni/reverzni
2 TotézproPID 2
3 TotéZproPID 3
4 TotézproPID 4
5 TotézproPID5
6 TotéZzproPID 6
7 TotéZproPID7
8 SvMX  volitelny pocet Sv
9 PL1M aktualné zvolené PID
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ZelioControl Soft — obrazovka PRG Ch 4

Trend Display 1 l oPE Ch | l PldyCh 2 | l PLT Ch3 | l PIGCh 4
1 oFwo <] E Suit ][ 150 j [ o
7 I_D1 ’_Dmd E,_D] I_Dm
e Tn [ Tn i [0 KESED Con
180 18,0 © OFF
”W 8 I_Dh ,_Dme I_Dh I_Dm I|—1-D
3 |EII_DII ,_Dm ,_Uh ,_Dm ,_Uh I_Dmml—m
LI I 15,0 Geis ][ 150
vz [ 150 o |7 ][ o [ 0,.f T n PvST || ¢ on
4 Eh Em I_Dh ’_Dm DI: l_u:: = OFF
-MES 0 o -SVJ3 15,0 I—D,EI
Sv3 180 a ’_nh l_gmg |_9| o o [ConT ] [ies >
5 I_Dh ’_Dm I_Dh ’_Dm DI: l_u:: le
e ’_D h ’_Dm Sv-9 m Svi1i 15,0 q lm
B0 b (W[5, [oh [T, [0,
6 ’_Dh ’_Dm ’_Dh ’_Dm ,_Dh I_Dm
s [ oy, [ o 15,0 Svi6 15,0
c I_Dh ’_Dmi I_Dh I_Dm
105 ,_Dh ,_Um 165 ,_Uh I_Um
Parametry rampy
1 PTn vzor rampy — volba &isla rampy
2 TiMU Casova jednotka rampy (hh:mm nebo mm:ss)
3 Sv1 poZadovana hodnota rampy 1
TMAr rampa 1 ¢as rampy
TM1s rampa 1 seg
4 Totéz pro rampu 2
5 TotéZ pro rampu 3
6 Totéz pro rampu 4
7 TotéZ pro rampu 5
8 TotéZ pro rampu 6
9 Totéz prorampu 7
a Totéz pro rampu 8
b  Totéz pro rampu 9
¢ Totéz pro rampu 10
d Totéz pro rampu 11
e Totéz pro rampu 12
f Totéz pro rampu 13
g Totéz pro rampu 14
h Totéz pro rampu 15
i  Totéz pro rampu 16
j  MoD rezim rampy (0 az 15)
k GsoK zabezpeceni (ON/OFF)
I GS-L spodni mez zabezpeceni
m GS-h horni mez zabezpeceni
n PvST rozhodnuti o globalni podobé& programované kfivky (OFF)
rozhodnuti o realné mérené hodnoté pro spusténi (ON)
o ConT 3 volby rES/CON/INI
p PTnM sady vybéru maximalnich vzoru
q Pmin sady vybéru minimalnich vzorud
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ZelioControl Soft — obrazovka MON Ch 5

[ I TR Y ] ] [ T R R | ] L L e |

Mon Ch 5 1 SET Ch 6 i SyS Ch 7

1 [STAT | B2 A4 rmm | B2 2
2 v (P22 sz ] P22
3 W2 (P22277] o [N P22
4 BERE PZ2277F o W 022277
5 WS Poo222d o i P22 270
B 27777 | e EALT | 22222
B2 277777 | dPPne | 222777
B 77777 | e PToo | 222277

B2 U707

Funkce monitorovani

FALT zobrazeni pfi¢iny poruchového stavu
Pino vyvoj PID
Ptno VYVOj rampy

1 STAT VYVOj rampy

2 Mv1 vystup 1

3 Mv2 vystup 2

4 PFb PFB zobrazeni vstupni hodnoty
5 rSv RSV zobrazeni vstupni hodnoty
6 Neni pouzito

7 TM1 zbyvajici ¢as na Casovaci 1

8 TM2 zbyvajici ¢as na Casovadi 2

9 TM3 zbyvajici €as na ¢asovaci 3

a TM4 zbyvajici ¢as na Casovaci 4

b TM5 zbyvajici ¢as na Casovadi 5

c

d

e

Poznamka: Tato data je mozné zadavat pouze pomoci softwaru.
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ROy | nfat=R N | LELE L4 |
Mon Gh & SET Ch 6/ 1l 8¥S Ch 7 | ALM CF
T BT ] [vrnoo ~| MEmE [ (o0 P B pv -
2w [ oo ESH [ o0 o EEEN [ oo
3 | 4000 4 R [ 000 o
4 T e | - |
5 B o G fov
. o EE [ (o0
) EE T E
8 ulu 9 @ [s420ma ~
. —— h [0
. 25 s 50y
y— [0 o
BUSH[ o0« jEEE oo .,
¢ [ s on ! o[ 0
cor | m a0 o,
n skez || 30 %
° |0
Nastaveni
1 PvT vybér typu Cidla (priklad: 1 PT100)
2 Pvb Pv spodni mez vstupu — (pfiklad: 0,0 °C)
3 PvF Pv horni mez vstupu — (priklad: 400,0 °C)
4 Pvd volba desetinné ¢arky — (priklad: 1)
5 PvU vybér jednotky °Celsius nebo °Fahrenheit (pfiklad: °C)
6 CUT
7 PvoF PV zména offsetu vstupu
8 SvoF SV zména offsetu
9 TF PV filtr vstupu
a AdJO nastaveni uzivatele 0
b AdJS nastaveni intervalu uzZivatele
c rCJ kompenzace svaru termoclanku
d Neni pouzito
f CA1r OUT1 rozsah (kdyz OUT 1 je analogovy)
g C2r OUT2 rozsah (kdyz OUT 2 je analogovy)
h Flo1 OUTPUT 1 nastaveni hodnoty béhem poruchy
i Flo2 OUTPUT 2 nastaveni hodnoty b&hem poruchy
j SFo1 Soft start OUT 1 nastaveni hodnoty (kdyz Output 1 digitalni —-3% =0 ,
103% =1)
k SFo2 Soft start OUT 2 nastaveni hodnoty (kdyZ Output 2 digitalni —3% =0,
103% =1)
I SFTM Soft start nastaveni ¢asu
m Sbo1 nastaveni hodnoty b&hem standby OUT 1
n Sbo2 nastaveni hodnoty béhem standby OUT 2
o SbMd nastaveni rezimu standby — stav vystupl alarmd v rezimu standby
p AoT typ vypinaciho vystupu opétného pfenosu (pouze Modbus)
q AolL AO spodni mez (pouze Modbus)
r Aoh AO horni mez (pouze Modbus)
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ZelioControl Soft — obrazovka SyS Ch 7

LI I SN B R )

| LI T RN I B | | Rl LW L B I e

Mon Ch 5 I SET Ch b If syscn7
1 |UkEy | | 2 dMP_ | & on
- OFF
it ] 0
iz | 0
2 - Iiﬂ e rfMPL | | |:|,|:|
- Iiﬂ f fMPh | | o0
- Iiﬂ g fMPU | |EI:hDUr j
3 |de1T | | 1 h[SvT & MP
4 |doP1_| ||:||:||:||:| j L
5 |de2T | | ' T |F'id j
6 [doP2 | ||:||:||:||:| j j ﬁ lm
¢ SR 0, R s on
8 [MeP3 [oooo  ~ ~ OFF

o WEEN| o o BEE| e

2 [GPEN [ooon +| ™ STMd ] furo -]
b [doST | 0

c [@OPST [oono -]

Systémové paramatery

UKEy

do1T
doP1
do2T
doP2
do3T
doP3
do4T
doP4
do5T
doP5
rMP

rMPL
rMPh
rMPU
SvT

CTrL

onoF
SLFb
STMd

_—XTTTDIQ RO QOO0OT YD OONOGRAWN-=-

3
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prfevod nastaveni uzivatelského tlacitka

Neni pouzito

DO1 nastaveni udalosti vystupu — konfigurace typu alarmu 1
DO1 nastaveni dalSich funkci — zadrzeni alarmu 1

DO2 nastaveni udalosti vystupu — konfigurace typu alarmu 2
DO2 nastaveni dalSich funkci — zadrzeni alarmu 2

DO3 nastaveni udalosti vystupu — konfigurace typu alarmu 3
DO3 nastaveni dalSich funkci — zadrZzeni alarmu 3

DO4 nastaveni udalosti vystupu — konfigurace typu alarmu 4
DO4 nastaveni dalSich funkci — zadrzeni alarmu 4

DO5 nastaveni udalosti vystupu — konfigurace typu alarmu 5
DOS5 nastaveni dalSich funkci — zadrzeni alarmu 5

pouZiti zmény nastaveni rampy

rampa SV snizeni

rampa SV zvySeni

rampa SV Casova jednotka

rampa SV-SV zobrazeni volby rezimu

volba funkce PID/FUZZY/SELF

Neni pouzito

rezim nastaveni hystereze
pv stabilni rozsah
volba rezimu startu
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Mon Ch 5 | SET Ch 6 | S Ch 7 | ALM Ch 8
Riby || s o B[ 1s B oo,
eyt |1 o b MEAE o BRARTT | 05 ,
TRTUNN P c MmuE oo, -WA
@% d-]lm % e
' - B o ,
e[ s o EEE[ U g,
f
wd e | Bz S,
[ ) R o .
h b [ o ¢
m_— s i oAb ][ 100
SO | . .
C Min

Nastaveni alarmu

Alhy
dLy1
dL1U

A2hy
dLy2
dL2uU

A3hy
dLy3
dL3U

Adhy
dLy4
dL4U

A5hy
dLy5
dL5U

alarm 1 hystereze (0 az 50 % FS)

alarm 1 zpozdéni — alarm 1 zavisly na zvolené jednotce
alarm 1 Casova jednotka — Casova jednotka alarmu
(0=sekundy — 1=minuty)

alarm 2 hystereze

alarm 2 zpozdéni — alarm 2 zavisly na zvolené jednotce
alarm 2 Casova jednotka — Casova jednotka alarmu

(0= sekundy — 1=minuty)

alarm 3 hystereze

alarm 3 zpozdéni — alarm 3 zavisly na zvolené jednotce
alarm 3 Casova jednotka — ¢asova jednotka alarmu

(0= sekundy — 1=minuty)

alarm 4 hystereze

alarm 4 zpozdéni — alarm 4 zavisly na zvolené jednotce
alarm 4 Casova jednotka — ¢asova jednotka alarmu

(0= sekundy — 1=minuty)

alarm 5 hystereze

alarm 5 zpozdéni — alarm 5 zavisly na zvolené jednotce
alarm 5 ¢asova jednotka — ¢asova jednotka alarmu

(0= sekundy — 1=minuty)

Neni pouzito
Neni pouzito
Neni pouzito
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PFb Ch 10 i PAS Ch 11 | CFGCh13 |

Mon Ch 5 | SETCh [ 33 Ch7 | ALM Ch 8

‘CoM Ch 9

-

N

w

= 7Y

4 scc ||
-

Zobrazeni komunikaé¢nich parametri Modbus

1 Stno Cdislo stanice (5 v prikladu)

2 CoM rychlost v baudech a parita (96 = 9 600 baudu, licha parity
(stejné jako v prikladu)

3 PcoL typ komunikace (pevna hodnota Modbus)

4 SCC mozné ¢teni/zapis (pevna hodnota)

Poznamka: Pro nastaveni parametrd komunikace viz stranu 23.

ZelioControl Soft — obrazovka PFb Ch 10

1
Trend Display | oFE Ch 1

PEb Ch 10} | PAS Ch 11 |

PGAP_] 0
; Tl | a0

EBECT ho -
A P77

Pozice zpétné vazby
1 Neni pouzito
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ZelioControl Soft — obrazovka PAS Ch 11

Trend Display | oPE Ch 1 |

PFb Ch 10 | PAS Ch 11 |

T [PAS1 || o000
2 |PAS2 || o000
3 |PAS3 || o000

Nastaveni hesel

1 PAS1 heslo 1 (pfednastaveni = 0000)
2 PAS2 heslo 2 (pfednastaveni = 0000)
3 PAS3 heslo 3 (pfednastaveni = 0000)
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PE P77

BEaT 77

PO 7777

Konfigurace parametra prostredi
ToUT Cas zpozdéni pfi navratu na zakladni obrazovku

Neni pouzito
SoFK
ALMF
bCon

Neni pouzito

L-C2
Ldo1
Ldo2
Ldo3
L-Sv
L-Mv
LMAnN
LSTB
LrEM
L-AT

=T DTQ RO OO T PDPOONOORWN-S
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L-C1 volba funkce LED

rST reset regulatoru

blikani LED ¢elniho panelu

PTnT zména poradi vykonu ramp

J ST

| L2

37



ZelioControl Soft — ulozeni souboru aplikace

Ulozeni souboru aplikace

F ZelioControl Soft - exemple_4B8.RE1

FIEM Transfer Miew Comm Window  Help

Load
2
Save
Save 4s
, Fh Ch10 PAS
Frimk
nCh§ | SET
Eudt Display 1 oPE Gt

1 Volba souboru
2 Ulozit jako (Save as) a zvolte cestu
mista ulozeni souboru

I ZelioControl Soft - exemple_48.RE? Nazev souboru

File Transfer Wiew Comm Window  Help

|| 0

Ulozeni aktualniho soubour

Ostatni funkce

F ZelioControl Soft - exemple_48.RE1

File Transfer Wiew Comm Window  Help

=\ =D

Funkce zprav: zobrazit vSechny parametry
(moznost tisku)

Ulozit (pfenost aplikace z PC do regulatoru
pomoci komunikace Modbus)

Nahrat (pfenos aplikace z regulatoru do PC
pomoci komunikace Modbus)
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Upozornéni
Vzhledem k neustalému vyvoji norem, materiald a charakteristik uvedenych v tomto dokumentu si vyhrazujeme pravo zmeén.
Aktudlni informace ziskate na lince Zakaznického centra 382 766 333.

Doporuceni
Pouzité vyrobky, zafizeni a jejich obaly predejte po upotfebeni opravnéné firmé k ekologické likvidaci.



Schneider Electric CZ, s. r. o. Thamova 13 — 186 00 Praha 8
www.schneider-electric.cz

Zakaznické centrum
Tel.: 382 766 333 — e-mail: info@cz.schneider-electric.com
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